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Krafte, Drehmomente zur Bewegung

Verlangerung Verkiirzung

gﬂ\ j = Einzelkraft ohne
n Drehmoment
F§ M-=0 M.=0

Rotation

=) Kréftepaar, d. h. Drehmoment
ohne resultierende Kraft

= Translation ohne
Rotation

= Rotation ohne Translation
F

_ Kréftepaar
LF=0 (couple = c)

Zum Beispiel: -

Zum Beispiel:

Verschiebung

=== Bei einer einzigen Kraft wiirde die
Translation mit einer Rotation

verbunden auftreten. Kippung
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i Kieferorthopadisches Gerat £ ¥ i
\ N |
Das kieferorthopadisches Gerét ist ein elastischer Kérper, der Kréfte | 4 . : ,‘w
und Drehmomente an die Zéhne abgibt, nachdem er aktiviert . S
(deformiert) wurde. Die wahrend der Deformation eingespeiste T - 6

Energie wird zuriickgeliefert (,mechanische Batterie”).

Aktivierung: F F Verwendung:
Deformierung Riickstellung FK\/\{
(Energiezufuhr) (Energierickgabe) _ e’
Kraft
kurve
Aktivierung

f/Entlastungs—

Verwendung

Deformation

® Geometrie: Form, GroBe (z.B. Dicke, Lange, ...)

14
Dehnung/Stauchung  F :@Al W= EE . 7Al2

Abbiegung F

Torsion M=

gifigkeit des Korpers

(Dehnsteifigkeit, Biegesteifigkeit,
Probleme: Torsionssteifigkeit)

® Reibung
Reibungskraft (Fz):

Fp=f-F

1

Relevante mechanische Eigenschaften

® Materialeigenschaften:

Steifigkeit, elastische Riickstellung, elastische Verformungsarbeit
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ZUQEfUhrte Beispiele fiir Materialien:
Energie ® Polymere
Zuriickgewonnene ® Stahl
Egergie @ Kobalt-Chrom-Legierungen
® Titanlegierungen
&

Reibung vernachlassigbar ist

Die abgegebene Kraft (Ruckstellkraft)

® GroBe?

® Zeitdauer?

Verwendungszeitraum

Im Mund
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Verwendungszeitraum
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Ni+Ti

Nitinol (Nickel-Titanium Naval Ordnance Laboratory)

tische Stoffe

Cu+Al+Zn Cu+Al+Ni

superelastisch (pszeudoelastisch)
Formgedéchtnis

biomechanische Kompatibilitat
Biokompatibilitat
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